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KARTA OPISU PRZEDMIOTU
'Wydzial Automatyki i robotyki
Kierunek Automatyka i Robotyka
Specjalnosé Technologie informacyjne w automatyce
Semestr VIII Rok akademicki 2026/2027
Stopien studiow 1

Nazwa przedmiotu

Sterowniki programowalne w automatyce

Kod przedmiotu SPwA
F.aczna liczba godzin 18 |Tryb |s+&e;eﬂ-afﬂy |niestacjonarny
Profil ksztalcenia OsélnoakademiekiAA) [Praktyczny (P)
Forma zajec Wyktad, laboratorium
Jezyk przedmiotu polski
Liczba punktow ECTS 3
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zaje¢ wyklad
Wymiar zajeé 9
Stopien naukowy, imie¢, nazwisko
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé laboratorium
Wymiar zajeé 9

Stopien naukowy, imie, nazwisko

Wymagania wstepne

Teoretyczne podstawy automatyki i robotyki, Systemy
analogowe i cyfrowe, Technologie mikroprocesorowe,
Procesy ciagle w automatyce, Teoria systemow, Sygnaly i
systemy dynamiczne, Metody sterowania i regulacji

ZaloZenia i cele przedmiotu

Zdobycie wiedzy z zakresu budowy i zasady dzialania ste-
rownikow PLC.

Nabycie umiejetnosci z zakresu programowania sterowni-
kéw PLC.

Zapoznanie sie z r6znymi typami regulacji i regulatoréw
oraz sposobu doboru nastaw.

Zapoznanie sie z typami interfejsow cztowiek-maszyna.

Metody dydaktyczne Wyktad.
Cwiczenia praktyczne na stanowiskach.
Praca wlasna w formie studiéw literaturowych i
rzygotowania sprawozdan.
Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji) efektow dla efektéw uczenia
kierunku sie¢ wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
WIEDZA 01. Zna definicje i pojecia z zakresu automatyki Zna P6S WG
— absolwent zna i podstawowe struktury typu regulatoréw. K W20 P6S WG _INZ




AKADEMIA TECHNICZNO-INFORMATYCZNA W NAUKACH STOSOWANYCH

02. Umie wymieni¢ podstawowe typy regulacji.
03. Zna zasade dzialania podstawowych typow regu-
latorow. K W21
rozumie: 04. Umie oméwic¢ budowe i zasade dziatania sterow- K W23
nikéw PLC. K W24
05. Potrafi poda¢ przyktady sposobéw komunikacji
czlowiek-maszyna.
01. Potrafi zaproponowac i zastosowac regulator dla
konkretnego zadania.
UMIEJETNOSCI 02. Potrafi dobra¢ nastawy dla poszczegélnych typow K U17 P6S UW
B regulatorow. K U18 = .
?rlzlstglwent 03. Potrafi korzysta¢ z dokumentacji technicznej i K U19 P6S_UW_INZ
potratl: sterownikéw. K_U26
04. Umie znalez¢ dokumentacje techniczna
stosowanych urzadzen.
01. Rozumie i potrafi stosowa¢ zasady BHP w trakcie
pracy z urzadzeniami elektronicznymi w
IS<PO &%%E%I\éCJE laboratorium i poza nim. K KOl P6S_KK
_ absolwent iest 02. Umie pracowa¢ w grupie. K K03 P6S_KO
i J 03. Rozumie koniecznos¢ ciaglego ksztatcenia sie K K04 P6S KR
gotow do . o Z . - -
oraz pozyskiwania wiadomosci o nowych
trendach w automatyce.
Tresci programowe
Lp. Tematyka zajec Liczba godzin
Forma zaj¢¢ - wyktad
1 Podstawowe typu regulatorow. 1
2 Regulacja dwustawna i tréjstawna. 1
3 Regulatory PI, PD, PID. 1
4 Metody Zieglera-Nicholsa. 1
5 Sterowniki PL.C — budowa i zasada dzialania 1
6 Jezyki programowania sterownikéw PLC 2
7 Interfejsy cztowiek-maszyna. 1
8 Kolokwium 1
Forma zaj¢¢ - laboratorium
1 Regulacja dwustawna i tréjstawna. 2
2 Regulatory PI, PD, PID. 2
3 Dobor nastaw regulatoréw. 2
4 Sterowniki PLC 3
5 |HMI 2
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Forma i warunki zaliczenia Egzamin pisemny

przedmiotu Koncowa ocena z laboratoriow zalezy od oceny ze sprawdzianu koncowego

oraz/lub aktywno$ci w realizacji zagadnien na poszczeg6lnych zajeciach

Metody weryfikacji efektéw
uczenia si¢

Nr efektu uczenia si¢
z sylabusa

Zaliczenie laboratorium W01 — W05, KO1

Egzamin pisemny

U01 - U04, KOI —KO03
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Naklad pracy studenta
Liczba godzin

Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajec 36
Studiowanie literatury 10
Udziat w konsultacjach
Przygotowanie projektu / eseju / prezentacji itp.
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 20
Inne
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 84
Liczba punktéw ECTS 3




